Connectique cable moteur
pour boitiers Compact 1.9 et SY

1 et 7 = Moteur + Montée (jaune)
2 et 4 = Moteur — Montée (gris)

5 = Détecteur Hall Masse (marron)

3 = Détecteur Hall + 5V (blanc)

8 = Détecteur Hall 1 Sortie détecteur ouverte (vert)

6 = Détecteur Hall 2 Sortie détecteur ouverte (bleu)
Les broches 1,7,2 et 4 gérent |'alimentation électrique,
Les broches 5,3,8 et 6 gérent les fins de course et la
synchronisation de plusieurs moteurs.
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